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Problemstellung / Motivation 

• Laserbasierte Textilbearbeitung erfolgt meist durch Laserportale auf planaren Flächen 

• Schaffung eines variablen robotergestützten Lasersystems für die ressourcenschonende und 

gezielt feinflächige ortsaufgelöste Textilbearbeitung 

• Senkung der Investitionsaufwände durch: 

o Herstellerunabhängigkeit der Systemkomponenten 

o Integration des Systems in bereits bestehende Prozesse 

o Angepasstes Sicherheitskonzept 

Lösungsweg 

• Datengrundlage G-Code für die Nutzung bestehender Kompetenzen der Mitarbeitenden und 

interner Prozessabläufe 

• Hardwareabstraktion der Robotik mit Open Source Framework ROS 2 zur Sicherstellung der 

Herstellerunabhängigkeit 

• Untersuchungen verschiedener Sicherheitskonzepte und Systemsettings für den Einsatz von 

Lasertechnologie und Robotik zur Sicherstellung des Personenschutzes und möglicher 

Reduzierung der Sicherheitstechnikkosten 

• Untersuchung der Abhängigkeiten von Laserleistungseintrag und Roboterbewegungen auf textile 

Flächen und deren Parametrierung im Gesamtsystem 

GRob-Laser – Herstellerunabhängige und G-Code-basierende 
Robotik zur laserbasierten Bearbeitung textiler Werkstücke 
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Schematische Darstellung der Zielstellung im Projekt GRob-Laser 
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